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szkolenia/ . grup wrzesien | pazdziernik | listopad | grudzien | styczen| luty | marzec | kwiecien| maj | czerwiec .
wsparciem tacznie
kursu
i X . . o0soby mtode (uczniowie/
1 Poduszki gazowe (airbag) odczyt, zapis, programowanie 16 6 1 ; . 16
uczennice) w wieku 14-24 lata
Diagnostyka, kodowanie i programowanie, diagnostyka .
L it osoby mtode (uczniowie/
2 |komputerowa sterownikéw z wykorzystaniem testera 16 6 1 ; . 16
uczennice) w wieku 14-24 lata
usterek
Projektowanie i montaz uktadéw stykowych sterowania L
i X osoby mtode (uczniowie/
3 elektrycznego w urzadzeniach i uktadach 20 6 1 ; . 20
. uczennice) w wieku 14-24 lata
mechatronicznych
Uktady pneumatyczne - przygotowanie sprezonego
. yp y przye pre g . . osoby mtode (uczniowie/
4  |powietrza, zawory, elementy wykonawcze w urzadzeniach i 20 7 1 ; ) 20
i uczennice) w wieku 14-24 lata
systemach mechatronicznych
5 Projektowanie i montaz uktadéw elektropneumatycznych 20 7 1 osoby mtode (uczniowie/ 20
urzadzen i systeméw mechatronicznych uczennice) w wieku 14-24 lata
- .. . osoby mtode (uczniowie/
6 |Podstawy techniki regulacji w uktadach mechatronicznych 20 7 1 ; . 20
uczennice) w wieku 14-24 lata
. o0soby mtode (uczniowie/
7 |Sensory w uktadach mechatronicznych 16 7 1 ; ) 16
uczennice) w wieku 14-24 lata
X . osoby mtode (uczniowie/
8 Programowanie sterownikéw PLC 16 7 1 ; . 16
uczennice) w wieku 14-24 lata
. . . osoby mtode (uczniowie/
9 |Naprawa urzadzen i systemoéw mechatronicznych 16 7 1 ; ) 16
uczennice) w wieku 14-24 lata
10 |[Obstuga pojazdéw elektrycznych i hybrydowych 32 10 1 osoby doroste 32
Budowa urzadzen instalacji energetycznych i zasady ich
11 a) ) getyczny y 32 10 1 osoby doroste 32
eksploataciji
12 |Ochrona przeciwporazeniowa w urzgdzeniach i instalacjach 32 10 1 osoby doroste 32
Poréwnywanie wtasnosci trakcyjnych pojazdéw zasilanych
13 . y. X yinych pol 4 32 10 1 osoby doroste 32
paliwami alternatywnymi
14 |Diagnostyka pojazdow elektrycznych i hybrydowych 42 10 1 osoby doroste 42
Pojazdy napedzane ogniwami paliwowymi FCEV - Fuel Cell
15 ) -y p? g P | Wy 32 24 2 osoby doroste 64
Electric Vehicles (2 grupy po 12 0s6b)
Odczyt i analiza danych adkowych EDR (czarne
16 v X y wy,p y ( 48 24 2 osoby doroste 96
skrzynki) (2 grupy po 12 0sob)
Mechatronika praktyczna (2 grupy po 15 0séb) : 279
S . . ] . 30
Identyfikacja montaz i pomiary elementow mechatronicznych
Komputerowe wspomaganie projektowania 35 . .
— - - osoby doroste: nauczyciele,-lki
17 |Technologie i konstrukcje mechaniczne 37 30 2 Dt l A 558




Montaz i obstuga urzadzen i systemdw mechatronicznych 80
Programowanie urzadzen i systemdw mechatronicznych 77
Diagnostyka i naprawa urzadzen i systemow 20
mechatronicznych
Kurs Mechatronik pojazdow elektrycznych - NOWA 132
KWALIFIKACJA ZAWODOWA (2 grupy po 12 0s6b)
S . . . . 30
Identyfikacja montaz i pomiary elementéw mechatronicznych
Schematy uktaddw elektrycznych i elektronicznych 5
18 " 24 2 osoby doroste 264
Montaz elementow i uktadow elektrycznych i elektronicznych
Budowa pojazddw elektrycznych i hybrydowych 10
Zasilanie pojazdow elektrycznych 5
Obstuga pojazddw elektrycznych i hybrydowych 24
Diagnostyka pojazdow elektrycznych i hybrydowych 48
19 [Eksploracja danych w jezyku Python (P1) 50 5 1 50
20 |Programowanie sterownikow przemystowych PLC (L1) 50 5 1 50
21 |Programowanie robotéw przemystowych (R1) 50 5 1 50
22 |Eksploracja danych w jezyku Python (P2) 50 5 1 50
23 |Programowanie sterownikéw przemystowych PLC (L2) 50 5 1 50
24 |Programowanie robotow przemystowych (R2) 50 5 1 50
25 |Eksploracja danych w jezyku Python (P3) 50 5 1 osoby doroste 50
26 |Programowanie sterownikéw przemystowych PLC (L3) 50 5 1 osoby doroste 50
27 |Programowanie robotow przemystowych (R3) 50 5 1 osoby doroste 50
28 |Eksploracja danych w jezyku Python (P4) 50 4 1 osoby doroste 50
29 |Programowanie sterownikéw przemystowych PLC (L4) 50 4 1 osoby doroste 50
30 [Programowanie robotéw przemystowych (R4) 50 5 1 osoby doroste 50
i i osoby doroste: nauczyciele,-lki
31 |Eksploracja danych w jezyku Python (P5) 50 5 1 ) 50
akademiccy
. y osoby doroste: nauczyciele,-lki
32 [Programowanie sterownikéw przemystowych PLC (L5) 50 5 1 . 50
akademiccy
. . osoby doroste: nauczyciele,-lki
33 |Programowanie robotow przemystowych (R5) 50 5 1 . 50
akademiccy
34 |Eksploracja danych w jezyku Python (P6) 50 5 osoby doroste: doktoranci,-tki 50
35 [Programowanie sterownikow przemystowych PLC (L6) 50 5 osoby doroste: doktoranci,-tki 50
36 [Programowanie robotéw przemystowych (R6) 50 5 osoby doroste: doktoranci,-tki 50
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